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T.C.
ONDOKUZ MAYIS UNIVERSITESI
MUHENDISLIK FAKULTESI

r— ELEKTRIK-ELEKTRONiK MUHENDISLiGi BOLUMU
2022-2023 GUZ YARIYILI
EEM 403 ELEKTRIK MUHENDISLIGINDE TASARIM
ONERi DUYURUSU
Oneri Tanitim No: CT-1
Ogretim Uyesi e i
(Unvan, Ad, Soyadi) Dr.Ogr.Uyesi Cengiz TEPE

Oneri konusu (bashg)

Telemetri Sistemi - 1

Yapilmasi onerilen
calismanin 6zeti

1 km mesafeden alic1 ve verici kartlar iizerinden veri aligverisi
yapilacaktir.

Sicaklik, batarya gerilimi, devir/dakika gibi veriler mikrodenetleyici ile
okunacak ve kablosuz olarak yer istasyonuna gonderilecektir.

Yer istasyonu arayiiz yazilimi yazilacaktir.

Arayliz yazilim istenilen bir program dilinde (Python, Rad studio vb.
olabilir) yazilabilir.

Mikrodenetleyici olarak stm32F veya Raspberry pi kullanilacaktir.
Tiim malzemeler hazirda vardir. Herhangi bir satin
yapilmayacaktir.

alma

Ilgili alanlar

Mikroiglemciler ve Denetleyiciler, kodlama

Ogrenciden istenen

Stm32F, Raspberry Pi, Python, Rad studio yu en az baslangic

Ozellikler duzeyinde bilmeleri

Konuda c¢alisacak 6grenci | 2 6grenci

sayisl

Tarih: Imza:
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ONDOKUZ MAYIS UNIVERSITESI
MUHENDISLIK FAKULTESI

— ELEKTRIK-ELEKTRONIK MUHENDISLIGi BOLUMU
2022-2023 GUZ YARIYILI
EEM 403 ELEKTRIK MUHENDISLiIGINDE TASARIM
ONERIi DUYURUSU
Oneri Tanitim No: CT-2
Ogretim Uyesi L .
(Unvan, Ad, Soyadi) Dr.Ogr.Uyesi Cengiz TEPE

Oneri konusu (bashg)

Telemetri Sistemi - 2

Yapilmasi onerilen
calismanin 6zeti

1 km mesafeden alic1 ve verici kartlar iizerinden veri aligverisi
yapilacaktir.

Sicaklik, batarya gerilimi, devir/dakika gibi veriler mikrodenetleyici ile
okunacak ve kablosuz olarak yer istasyonuna gonderilecektir.

Yer istasyonu arayiiz yazilimi yazilacaktir.

Arayiiz yazilimi istenilen bir program dilinde (Python, Rad studio vb.
olabilir) yazilabilir.

Mikrodenetleyici olarak stm32F veya Raspberry pi kullanilacaktir.
Tiim malzemeler hazirda vardir. Herhangi bir satin
yapilmayacaktir.

alma

Ilgili alanlar

Mikroiglemciler ve Denetleyiciler, kodlama

Ogrenciden istenen

Stm32F, Raspberry Pi, Python, Rad studio yu en az baslangic

oOzellikler diizeyinde bilmeleri

Konuda c¢alisacak 6grenci | 1 6grenci

sayisi

Tarih: Imza:
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T.C.
ONDOKUZ MAYIS UNIVERSITESI
MUHENDISLIK FAKULTESI

— ELEKTRIK-ELEKTRONIK MUHENDISLiGi BOLUMU
2022-2023 GUZ YARIYILI
EEM 403 ELEKTRIK MUHENDISLIGINDE TASARIM
ONERi DUYURUSU
Oneri Tanitim No: CT-3
Ogretim Uyesi

(Unvan, Ad, Soyadi)

Dr.Ogr.Uyesi Cengiz TEPE

Oneri konusu (bashgr)

Bitki Oriintiileri iizerine Goriintii Isleme

Yapilmasi onerilen
calismanin 6zeti

Tarim arazisinden secilecek bir gesit bitkinin diger bitkilerden ayirt
etme islemidir

Bu islem gorlintii isleme ve derin 6grenme yontemleri kullanilarak
yapilacaktir.

Raspberry Pi yada Jetson Nano karti kullanilacaktir (Hazirda bir adet
vardir. )

Python dilinde kodlamalar yapilacaktir.
Tim malzemeler hazirda vardir.
yapilmayacaktir.

Herhangi bir satin alma

Ilgili alanlar

Yapay Zeka, Goriintii isleme, Derin Ogrenme, Kodlama Python dili

Ogrenciden istenen

Dersin 6grenme, yapay zeka ve goriintii isleme konularinda baslangig

ozellikler diizeyinde bilgisi olmak.

Konuda c¢ahsacak 6grenci | 1

sayisi

Tarih: Imza:
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ONDOKUZ MAYIS UNIVERSITESI
MUHENDISLIK FAKULTESI
ELEKTRIK-ELEKTRONIK MUHENDISLIiGI BOLUMU

2022-2023 GUZ YARIYILI

EEM 403 ELEKTRIK MUHENDISLiGINDE TASARIM

ONERI DUYURUSU

Oneri Tanitim No: CT-4

Ogretim Uyesi
(Unvan, Ad, Soyadi)

Dr.Ogr.Uyesi Cengiz TEPE

Oneri konusu (bashgr)

Quadruped Robotlar (Dort Ayakli Robotlar)

Yapilmasi onerilen
calismanin 6zeti

Dort ayakli bir robotun kontrol edilmesidir.

STM32F mikrokdenetleyici RC Servo motorlar kontrol edilecek,
Lidar sensorii ile iki ve ii¢ boyutlu haritalama yapilacaktir.

fleri, geri ve oturma gibi bircok hareket oriintiilerine goére robot
surilecektir.
vardir. bir

Tum malzemeler hazirda

yapilmayacaktir.

Herhangi satin  alma

Ilgili alanlar

Yapay Zeka, Goriintii Isleme, Derin Ogrenme, Kodlama Python dili

Ogrenciden istenen
ozellikler

Dersin 6grenme, yapay zeka ve goriintii isleme konularinda baslangic
diizeyinde bilgisi olmak.

Konuda c¢ahisacak 6grenci | 3
sayisi
Tarih: Imza:
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T.C.
ONDOKUZ MAYIS UNIVERSITESI
MUHENDISLIK FAKULTESI

r— ELEKTRIK-ELEKTRONIK MUHENDISLIGi BOLUMU
2022-2023 GUZ YARIYILI
EEM 403 ELEKTRIK MUHENDISLiGINDE TASARIM
ONERIi DUYURUSU
Oneri Tanitim No: CT-5
Ogretim Uyesi . i
(Unvan, Ad, Soyady) Dr.Ogr.Uyesi Cengiz TEPE

Oneri konusu (bashgr)

Quadruped Robot Animasyonu

Yapilmasi onerilen
calismanin 6zeti

Dort ayakli bir robotun animasyonunun tasarlanip ¢izilmesidir.

IMU sensorlerinden alinan ag1 verileri ile bu animasyon hareket
ettirilecektir.

Tum malzemeler hazirda vardir. bir satin alma

yapilmayacaktir.

Herhangi

Ilgili alanlar

Blender programi, kodlama

Ogrenciden istenen

Blender ve kodlama iizerine baslangi¢ diizeyinde

ozellikler

Konuda calisacak égrenci | 1

sayisi

Tarih: Imza:




